Socialno-prevadzkova budova, byvala parketaren, sa na-
chadza v obci PleSivec. Budova lezi v tesnej blizkosti zelez-
ni¢nej stanice a jestvujlcej Zelezni¢nej trate ¢. 160 Zvolen
0s. st. — KoSice. Byvala parketaren pozostava z troch nad-
zemnych podlazi so suterénom a podkrovim. VSetky obvo-
dové Casti budovy si murované z plnych palenych tehal.
Fasada je Clenena vystupkami - ,pseudorizalitmi®. Murivo
medzi rizalitmi bolo omietnuté, no dnes je omietka na vyse
90 % budovy opadana. Stavba bola postavena na zaciatku
20. storocia. Budova sluzila ako tovaren na vyrobu parkiet
a sudov, neskoér sluzila ako skladové priestory. Momentalne
je budova v dezolatnom a schatralom stave.

Parketaren Plesivec.
Predmet skenovania

Predmetom skenovania bola celd budova, jej vonkajsi
obvod, vnutorné nadzemné podlazia a jej celkovy nosny
systém. Tento systém vnutornych nadzemnych podlazZi je
tvoreny drevenymi stipmi s drevenymi prieviakmi, strop-
nicami a podlahou z drevenych forSien. Krov budovy je
dreveny, s vaznicami stojata a lezZata stolica. Poziadavkou
investora bolo vytvorenie projektovej dokumentacie a na-
sledného spracovania vykazu vymer objektu.

Laserovy skener Leica BLK360.

Priebeh skenovania

Po rekognoskacii v teréne a s ohladom na podmienky investo-
ra, vytvorenie projektovej dokumentécie a vykazu vymer bolo
vzhladom na stav objektu narocné, ba az priam nemozné zre-
alizovat. Kombinacia podmienok ako ¢asova tiesefi, charak-
ter a stav objektu, bezpecnost prac a pozadovana najvyssia
mozna presnost v mm, ktoré sa navzajom vylucovali, nés pri-
viedli k rozhodnutiu zamerat skutkovy stav budovy pomocou
pozemného laserového skenera Leica BLK360. Metéda zame-
rania skutkového stavu pomocou laserového skenovania slu-
bovala oproti klasickej geodetickej metdde pomocou totalnej
stanice a elektronického dialkomera znacné uSetrenie Casu.
V naSom pripade bola ddlezitd rychlost a bezpeénost mera-

nia vo vnutri objektu, kedZe budova je v schatranom stave.
Z hladiska bezpecnosti bolo prioritou zotrvat vo vnutri objektu
¢o najkratSiu moznu dobu. KedZe budova ma zlozity a cle-
nity vnatorny nosny systém a bolo pozadované dosiahnutie
¢o najvyssej presnosti vysledného mracna bodov, bol zvole-
ny najvyssi stupen skenovania v skeneri ,High". Tento stupen
predstavuje hustotu bodov 3 mm na 10 m. RozliSenie skenera
pre fotografie bolo nastavené na LDR. HDR mod nebol po-
trebny, nakolko objekt nebol prilis osvetleny a pri samotnom
skenovani nam to Setrilo par sekdnd. Pri takto zvolenom na-
staveni skenera trvalo skenovanie jednej pozicie (na jednom
stanovisku) cca 6 minut. Vonkajsi skenovany povrch bol teh-
lovy, suchy a v niektorych mensich castiach bol tieneny stro-
movym porastom. Vnutorny povrch obvodovych murov bol
tehlovy a zvy$na Cast, jadro objektu, bolo drevo.

Vnutorny nosny systém.

Celkovo bolo 21 stanovisk skenera. Skenovalo sa postup-
ne, najprv okolie objektu a nasledne vnatorné priestory.
Doélezitym prvkom bolo dodrzanie vzajomnej vzdialenosti
medzi jednotlivymi poziciami skenera. Tym sme sa sna-
zili dosiahnut ¢o najlepsi vzajomny prekryt a homogeni-
tu mracna bodov. Na prepojenie oboch cCasti, vonkajsej
a vnutornej, do jedného homogénneho mracna bodov
bolo potrebné skenovat aj priestor vchodu do budovy.
Skenovanie prebiehalo pocas jedného dna a naskenova-
nie vSetkych stanovisk trvalo cca 3 hodiny. Pocasie bolo
polojasné, bezveterné, s vonkajsou teplotou okolo 25°C.

Registracia mracna bodov v Leica Register 360

Na vzdjomné spojenie naskenovanych dat bol pouzity sof-
tvér Leica Register 360. Registracia moze byt automaticka,
alebo manualna. Softvér nam po importe skenovanych po-
zicii ponuika automatickl registraciu. Ak je dostatocny vza-
jomny prekryt a homogenita medzi jednotlivymi poziciami,

Registracia stanovisk v Leica Register 360.



softvér spoji tieto mracna automaticky do jedného celku. Pri
nedostato¢nom prekryte pouzijeme manudlnu registraciu.
Na konci registracie pouZijeme optimalizaciu mra¢na bodov,
aby sme dosiahli jedno homogénne mrac¢no bodov. Na regis-
traciu bola pouzitd metdda Cloud to Cloud. V danom pripade
neboli pouzité ziadne terce na spresnenie registracie.
Dosiahnutd presnost vysledného mraéna bodov bola
5 mm, pricom vzajomny prekryt bodov bol 42 % s homo-
genitou mracna bodov 61 %. Po registracii sme pre dalsie
spracovanie pouzili export pomocou formatu .e57, resp.
.ptx. Softvér ponuka rézne formaty exportu. Celkovy Cas
registracie je zavisly od samotného vypoctového vyko-
nu pocitaca, ako aj od skusenosti geodeta so softvérom.
V tomto pripade bol celkovy Cisty ¢as cca 8 hodin.
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Dosiahnuté presnost.

Spracovanie, vyhotovenie projektovej
dokumentacie, rezov, vykazu vymer

Vyexportované mra¢no bodov pomocou vysSie spome-
nutych formatov je nasledne mozné spracovat v réznych
softvéroch, napriklad CloudWorx pre Microstation a pod.
V importovanom mracne bodov sme po zadefinovani re-
ferencného systému urcili rézne rezové roviny v horizon-
talnom aj vertikdlnom smere podla poziadaviek projekcie.
Rezovl rovinu vieme viest v akomkolvek poZadovanom
mieste mracna bodov s lubovolnou hriubkou. Z takto vy-
tvorenych rezovych rovin vytvorime vykresovi dokumen-
taciu, rezy, profily a pod. Vektorizovanim takéhoto rezu
v horizontélnej rovine sme vykreslili v CAD softvéri podo-
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rysy pre jednotlivé nadzemné podlazia, resp. vo vertikalnej
rovine iélo o prie¢ne a pozdizne profily skutkového stavu
budovy. Takto vytvorena a spracovana projektova doku-
mentdcia sluzi ako podklad pre vypracovanie vykazu vy-
mer budovy.

Vyhody zamerania pomocou terestrického
laserového skenovania
Pouzitie metddy pozemného laserového skenovania opro-
ti klasickej geodetickej metdde s totdlnou stanicou ponuka
mnozstvo vyhod. Okrem presnosti a rychlosti ide o pridanu
hodnotu, ktort ndm ponukaju ziskané data. Mnozstvo ziska-
nych dat vieme neskér vyuzit na vytvorenie dalsich profilov,
rezov a pod., ¢i uz ide o spresnenie, doplnenie, alebo rozsi-
renie projektovej dokumentacie. Akakolvek dalsia poziadav-
ka v tomto zmysle si nevyzaduje opatovné vycestovanie na
dané miesto, Co Setri ¢as a v kone¢nom dosledku peniaze
nasho zédkaznika. A to aj v pripade, ak by sme zabudli nieco
zmerat. Jednou z najvacsich vyhod je podla méjho nazoru
virtualna prehliadka realneho stavu danej budovy. Ide o 3D
prehliadku, v ktorej vidime realny skutkovy stav v momente
zamerania. A tak, nielen ndSmu zakaznikovi, ale aj projek-
tantovi ¢i architektovi ponikame dokonaly obraz skutkové-
ho stavu objektu. Projektant si tak mdze pomocou jednodu-
chych nastrojov vo virtudlnej prehliadke merat vzdialenosti
a urcovat polohu objektov, &m si vie uréité veci dotvorit,
spresnit, alebo doplnit. Skenovanie pomocou skenera Le-
ica BLK360 hodnotime velmi pozitivne a odpori¢ame ho.
V konkrétnom projekte to bola volba Cislo jeden, a to hlavne
z hladiska presnosti, rychlosti a bezpecnosti. Skener Leica
BLK360 pouzivame v nasej spolocnosti pri réznych projek-
toch - skenovanie interiérov a exteriérov objektov, skenova-
nie fasad a pod., za uc¢elom nasledného spracovania projek-
tovej dokumentécie (pddorysné vykresy, prie¢ne a pozdizne
profily, pohlady a virtualne prehliadky).

Ing. Darius Dzurilla, EP Projekt s.r.o.
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